Rückwandplatine SMC3000-RW
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Mit Hilfe der Rückwandplatine SMC3000-RW können mehrere SMC3000 Produkte zu einem mehrachsigen CNC-System zusammengefügt werden.

Die Rückwandplatine-SMC3000-RW ist für den Einbau in ein 19“ Industriegehäuse ideal geeignet.

Folgende Steckplätze sind vorgesehen (von links nach rechts gesehen):

· Schrittmotorkarte SMC3000i (=SMC3000+EMCU)

(X-Achse)
(Diese intelligente Schrittmotorsteuerkarte steuert die nachgeschalteten 
Schrittmotorsteuerkarten.)

· Schrittmotorkarte SMC3000

(Y-Achse)

· Schrittmotorkarte SMC3000

(Z-Achse)

· Schrittmotorkarte SMC3000

(U-Achse)

· Relaiskarte-SMC3000-REL

Die Schrittmotoren werden über ‚MOT-X‘ ‚MOT-Y‘ ‚MOT-Z‘ ‚MOT-U‘ angeschlossen.

Die Referenzschalter ‚REFX‘ ‚REFY‘ ‚REFZ‘ ‚REFU‘ sind auf der Platine zusammengeführt und werden als Referenzsignal der X-Achse zugeführt. Als Referenzschalter eignen sich mechanische Schließer oder pnp-Näherungssensoren.

Die Eingangssignale des 25pol SubD Anschlusses der Schrittmotorkarte kann über SV-X-V / SV-X-H, SV-Y-V / SV-Y-H, SV-Z-V / SV-Z-H, SV-U-V / SV-U-H, zur Rückwandseite des Gehäuses geführt werden.

Die Versorgungsspannung wird über VERSORG zugeführt.

Eine Fremdspannung wird über FREMD zugeführt. Die Fremdspannung wird zur galvanischen Trennung des Eingangskreises benötigt. Zusätzlich muß die Jumperstellung VERSORG/FREMD entsprechend eingestellt werden.

Über VCC/GND (Schraubverbindung) ist die intern erzeugte 5V Spannung herausgeführt. 

Sie kann mit bis zu 500mA belastet werden.

Alle Stecker für Schrittmotoren, Referenzschalter, Versorgung, Fremd sind im Lieferumfang enthalten!
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