VEXTA

2-Phasen-Schrittmotoren

€ ORIENTAL MOTOR



P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

Verdrahtungen und Anschlusse

Motorverdrahtungen
4-Litzentyp 6-Litzentyp 8-Litzentyp
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* Die Zahlen in Klammern zeigen die Anschlusspin-Nr. des P-Motor-Typs an.
Anschlussdiagramm
4 Leitungen, 6 Leitungen, 6 Leitungen,
Bipolar-Anschluss Unipolar-Anschluss Bipolar (Seriell) Anschluss
Schwarz Schwarz (4) Schwarz (A)E
Green E Griin (6) Griin (6)
Rot Blau Rot  WeiR Blau Rot Blau
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8 Leitungen, 8 Leitungen, 8 Leitungen,
Unipolar-Anschluss Bipolar (Seriell) Anschluss Bipolar (Parallel) Anschluss
Schwarz Schwarz
Gelb
Orange Orange
Griin Griin
Rot m Blau Rot mmw

* Die Zahlen in Klammern zeigen die Anschlusspin-Nr. des P-Motor-Typs an.

Hinweise zu Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken

Die in diesem Katalog angegebenen Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken sind wie bei einem Konstantstrom-Treiber gemessen.
Die tats&chlichen Eigenschaften sind je nach verwendetem Treiber unterschiedlich. Die angegebenen Diagramme dienen als Referenz.
Eine abschliefende Beurteilung muf3 mit dem tatsachlichen Treiber durch gefiihrt werden.
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PK

(160 mm

Schrittwinkel 1,8°

2-Phasen Schrittmotoren

Serie

J-Typ (groRe Tragheitskapazitat)

Technische Daten

Modell

Strom pro

Widerstand

Rotortragheit

Haltemoment Phase Spannung 10 Phase Induktivitat 3 Leitungs | Anschluf3-
ETo Anschlusstyp P dréhte | diagramm
Doppelwelle Nm aprhase | YPC | o/phase mH/Phase kgem? (Litzen) (siehe Seite 10)

PK264JDA . B

PK264JDB Bipolar 1,06 2,8 2,1 0,73 1,8 280%10 4 1]
PK264JA Bipolar (Seriell) 1,06 1,4 4,1 2,92 7,2 280107 5
PK264JB Unipolar 0,75 2 2,9 1,46 18
PK266JDA : 7

PK266JDB Bipolar 1,75 28 28 1 305 | 450x10 4 1]
PK266JA Blpola.r (Seriell) 1,75 1,4 5,6 4 12,2 450%10° .
PK266JB Unipolar 1,35 2 4 2 3,05

p

PK267JDA : 7

PK267JDB Bipolar 2,2 28 3.4 1,2 354 | 570x10 4 1
PK267JA Bipolar (Seriell) 2,2 1,4 6,7 4.8 14,2 570%10° .
PK267J8 Unipolar 1,7 2 4.8 2.4 3.54
PK269JDA : 7

PK269JDB Bipolar 31 28 42 1,49 5,7 90010 4 1
PK269JA Bipolar (Seriell) 3,1 1.4 8,3 5,96 22,8 900%10° .
PK269JB Unipolar 2,2 2 6 2,98 57

eSchutzgrad: IP30
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

Bl Abmessungen Einheit: mm

OPK264JDA, PK264JA (Einzelwelle) Gewicht 0,6 kg
®PK264JDB, PK264JB (Doppelwelle) Gewicht 0,6 kg
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PK264JD: 4 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG
UL-Style 3265, AWG22

| 20+025
10. PK264J: 6 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG 30.6

OPK266JDA, PK266JA (Einzelwelle) Gewicht 0,83 kg
®PK266JDB, PK266JB (Doppelwelle) Gewicht 0,83 kg
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10.1 PK266J: 6 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG 30.6
PK266JD: 4 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG

UL-Style 3265, AWG22

O®PK267JDA, PK267JA (Einzelwelle) Gewicht 1,02 kg
@®PK267JDB, PK267JB (Doppelwelle) Gewicht 1,02 kg
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10. PK267J: 6 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG 30.6
PK267JD: 4 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG

UL-Style 3265, AWG22

OPK269JDA, PK269JA (Einzelwelle) Gewicht 1,43 kg
O®PK269JDB, PK269JB (Doppelwelle) Gewicht 1,43 kg
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101] PK269J: 6 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG 30.6
PK269JD. 4 LEITUNGSDRAHTE 300 mm LANG @Diese Abmessungen beziehen sich auf Doppelwellenmodelle. Fiir
UL-Style 3265, AWG22 Einzelwellenmodelle ignorieren Sie die farbigen Bereiche.
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

Ml Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken

@®PK264JDB Bipolar

Mit Ddmpfer D6CL-8.0 F : J.=140Xx 10" "kg-m?
Gemessen mit Bipolar Konstantstrom-Treiber ‘
1,4t Strom: 2,8A/Phase —1 } } } 1
Versorgungsspannung — 24 VDC
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@®PK266JDB Bipolar

Mit Ddmpfer D6CL-8.0 F : J.=140Xx 10" "kg-m?
Gemessen mit Bipolar Konstantstrom-Treiber [
Strom: 2,8A/Phase | | | |
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@®PK267JDB Bipolar

Mit Démpfer D6CL-8.0 F : J.=140x10""kg:m?
Gemessen mit Bipolar Konstantstrom-Treiber
Strom: 2,8A/Phase

Versorgungsspannung — 24 VDC
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@®PK269JDB Bipolar

Mit Démpfer D6CL-8.0 F : J.=140x 10" "kg:m?

Gemessen mit Bipolar Konstantstrom-Treiber
3,5} Strom: 2,8A/Phase———————1
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fs: Maximum-Startimpulsrate

@®PK264JB Bipolar (Seriell)

Mit Ddmpfer D6CL-8.0 F : J.=140x 10" "kg:m?
Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom: 14A/Phase | | | | |

Versorgungsspannung — 24 VDC
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@®PK266JB Bipolar (Seriell)

Mit Ddmpfer D6CL-8.0 F : J.=140x 10" "kg:m?
Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom: 14A/Phase | | | | |

Versorgungsspannung — 24 VDC
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@®PK267JB Bipolar (Seriell)

Mit Ddmpfer D6CL-8.0 F : J.=140X< 10" "kg-m?
Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
strom: 1,4A/Phase | | | |

Versorgungsspannung — 24 VDC
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@®PK269JB Bipolar (Seriell)

Mit Ddmpfer D6CL-8.0 F : J.=140x 10" "kg:m?

Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Strom : 1,4 A/Phase [
Versorgungsspannung — 24 VDC
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

@®PK264JB Unipolar

Mit Dampfer D6CL-8.0F: J.=140x 107kg*m?

08 TTT T T T T T I T T T T TTTTTT
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@®PK266JB Unipolar
Mit Dampfer D6CL-8.0F: J.=140X 10 "kg - m?
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Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
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@®PK267JB Unipolar

Mit Dampfer D6CL-8.0F: J=140x 10 'kg- m?
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@®PK269JB Unipolar
Mit Dampfer D6CL-8.0F: J1=140x 10 kg - m?
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Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
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