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2-Phasen-Schrittmotoren
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

Verdrahtungen und Anschlusse

Motorverdrahtungen
4-Litzentyp 6-Litzentyp 8-Litzentyp
>
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* Die Zahlen in Klammern zeigen die Anschlusspin-Nr. des P-Motor-Typs an.
Anschlussdiagramm
4 Leitungen, 6 Leitungen, 6 Leitungen,
Bipolar-Anschluss Unipolar-Anschluss Bipolar (Seriell) Anschluss
Schwarz Schwarz (4) Schwarz (A)E
Green E Griin (6) Griin (6)
Rot Blau Rot  WeiR Blau Rot Blau
@ @ O (©) (€]
8 Leitungen, 8 Leitungen, 8 Leitungen,
Unipolar-Anschluss Bipolar (Seriell) Anschluss Bipolar (Parallel) Anschluss
Schwarz Schwarz
Gelb
Orange Orange
Griin Griin
Rot m Blau Rot mmw

* Die Zahlen in Klammern zeigen die Anschlusspin-Nr. des P-Motor-Typs an.

Hinweise zu Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken

Die in diesem Katalog angegebenen Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken sind wie bei einem Konstantstrom-Treiber gemessen.
Die tats&chlichen Eigenschaften sind je nach verwendetem Treiber unterschiedlich. Die angegebenen Diagramme dienen als Referenz.
Eine abschliefende Beurteilung muf3 mit dem tatsachlichen Treiber durch gefiihrt werden.
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PK

2-Phasen Schrittmotoren

Serie

[156,4 mm

Schrittwinkel 1,8°
Standard-Typ

Technische Daten

Modell

Strom pro

Widerstand

Rotortragheit

Haltemoment Spannung Induktivitat Leitungs | Anschluf3-
Phase pro Phase J . .

Einzelwelle Anschlusstyp drahte @agrarnm

Doppelwelle Nm A/Phase V DC O/Phase mH/Phase Kg-m? (Litzen) |(siehe Seite 10)
PK264-01A Bipolar (Seriell) 0,48 0,71 8,1 11,4 21,6 120%107 6
PK264-01B Unipolar 0,39 1 5,7 5,7 5,4
PK264-02A Bipolar (Seriell) 0,48 14 3,9 2,8 5,6 120%107 6
PK264-02B Unipolar 0,39 2 2,8 1,4 1,4
PK264-03A Bipolar (Seriell) 0,48 2,1 2,6 1,26 2,4 120%107 6
PK264-03B Unipolar 0,39 3 1,9 0,63 0,6
Bipolar (Parallel) 0,48 2,8 1,96 0,7 1,4 (6]
P e on Bipolar (Seriel) | 0,48 1,4 3,9 2.8 56 120x107 8 B
Unipolar 0,39 2 2,8 1,4 1,4 (4]
PK266-01A Bipolar (Seriell) 1,17 0,71 11 14,8 40 300%107 6
PK266-01B Unipolar 0,9 1 7.4 7.4 10
PK266-02A Bipolar (Seriell) 1,17 1,4 5 3,6 10 300X 107 5
PK266-02B Unipolar 0,9 2 3,6 1,8 2,5
PK266-03A Bipolar (Seriell) 1,17 2,1 3,2 15 4,4 300%107 6
PK266-03B Unipolar 0,9 3 2,3 0,75 11
Bipolar (Parallel) 1,17 2,8 2,52 0,9 2,5 (6]
D Ey ey Bipolar (Seriel) | 1,17 14 5 36 10 300x107 8
Unipolar 0,9 2 3,6 1,8 2,5 (4]
PK268-01A Bipolar (Seriell) 1,75 0,71 12 17,2 56 480X 107 6
PK268-01B Unipolar 1,35 1 8,6 8,6 14
PK268-02A Bipolar (Seriell) | 1,75 14 6,3 45 14,4 480X 107 6
PK268-02B Unipolar 1,35 2 4,5 2,25 3,6
PK268-03A Bipolar (Seriell) 1,75 2,1 4.2 2 6,4 480%107 5
PK268-03B Unipolar 1,35 3 3 1 1,6
Bipolar (Parallel) 1,75 2,8 3,16 1,13 3,6 (6]
PR20s .08 Bipolar (Seriel) | 1,75 14 6.3 45 144 | 480x107 8
Unipolar 1,35 2 45 2,25 3,6 (4]

eSchutzgrad: IP30
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

Bl Abmessungen Einheit: mm

OPK264-0 1A, PK264-E2.0A (Einzelwelle) Gewicht 0,45 kg
O®PK264-01B, PK264-E2.0B (Doppelwelle) Gewicht 0,45 kg
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UL-Style 3265, AWG 22 (6 LEITUNGSDRAHTE)
AWG 24 (8 LEITUNGSDRAHTE)

OPK266-0 1A, PK266-E2.0A (Einzelwelle) Gewicht 0,7 kg
@®PK266-01B, PK266-E2.0B (Doppelwelle) Gewicht 0,7 kg
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AWG 24 (8 LEITUNGSDRAHTE)

OPK268-0[]A, PK268-E2.0A (Einzelwelle) Gewicht 1 kg
@®PK268-0B, PK268-E2.0B (Doppelwelle) Gewicht 1 kg

92 20+1 B [156.4
16+1 76 0°7 47.14+035
15+0.25 gr 16 :E § 4—¢45
] w| & & B—
154025 | 8 f \ 8
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@|w .
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AWG 24 (8 LEITUNGSDRAHTE)

@Diese Abmessungen beziehen sich auf Doppelwellenmodelle. Fiir Einzelwellenmodelle ignorieren Sie die farbigen Bereiche.
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

B Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken  fs: Maximum-Startimpulsrate
@®PK264-01B Bipolar (Seriell) @®PK264-01B Unipolar

Mit Ddmpfer D6CL-6.3 F : J.=140x 10" "kg:m?

Mit Dampfer D6CL-6.3F: J1=140X 10 kg~ m?

Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber 05 FTTTT T T T T T T T T T
Strom: 0,71A/Phase ‘ ‘ ‘ Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
0,5 — I I I 04 Strom: 1,0A/Phase
_ Fa Versorgungsspannung — 24 VDC ’ _\\ Versorgungsspannung 24 VDC 1,8°/Schritt
E 04—\ ~ -=- 48 VDC = f’ N
= " “~ = 03 A
s Toeel l l z 0.
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£ S 02
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0,1 = 01 ‘ iy
~— \~-_____
0 fs fsls 0 Is
200 400 600 800 1000 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 1 2 1,8%Schit 0 ) 4 ‘ 187Schit
(0) (2) @ (0,9%schritt) (0) (4) ®) (12) (0,9%Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz] Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK264-02B Bipolar (Seriell) @®PK264-02B Unipolar
Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x 10" "kg-m? Mit Dampfer D6CL-6.3F: J.=140X 10 "kg - m?
" | Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber 05 rrrrT T ‘I rrrrrrrrTT
Strom: 1,4A lPhase[ ‘ ‘ ‘ ‘ Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
05 " 2400 Strom: 2,0A/Phase LI
ff'\-.. .| Versorgungsspannung — 18VDG 0'4,'\ Versorgungsspannung 24 VDC || "]
= CEN == [
£ 04 AN B CN _ f N — VollSchritt 1,8°/Schritt
= RO £ 03 --= HalbSchritt 0,9°/Schritt -
g 03 N Z Ll :
EO N ~J. e SSUY
E E 02 DT
S 0,2 s g i BETRIEBSDREHMOMENT
a ~~
BETRIEBSDREHMOMENT |~~~ s
01 - 801
——
0 fst, 0 fs
500 ~ 1000 1500 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 1 2 3 4 18/Schritt 0 2 4 6 L18/Schritt
©0) ¢)] @  ® (8) (0.9°/Schritt) (0) ) ) (12) (0.9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz] Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK264-03B Bipolar (Seriell) i
®PK264-03B Unipolar
Mit Ddmpfer D6CL-6.3 F : J.=140x 10" "kg:m?
| T N ~ PR - iy e 2
Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber 05 Mit Dampfer D6CL-6.3F: J1=140x10"'kg*m
. y L L L L A O B B B |
05 Strom : 2,1A/Phase ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
/..\\ Versorgungsspannung — 24 VDC Strom: 3,0A/Phase
T o4l N il et O -~ 48VDC 0,41 Versorgungsspannung 24 VDC 1,8°/Schritt
z N
= \\ .\__- 7 \\\\\
g 03 e Los .
£ \\ R = T
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a ~ s 02
~L_ £
[
0,1 a
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500 1000 1500 0 \
Drehzahl [U/min] 500 1000 1500 2000 2500
0 1 2 3 4 187schrit . | Drehazanl {Uimin] )
(0) @ 4 (6) (8) (0,9Schritt) 0 2 4 6 1,8°Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz] 0) 4) 8) (12) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK264-E2.0B Bipolar (Parallel) ) .
@®PK264-E2.0B Bipolar (Seriell)
Mit Ddmpfer D6CL-6.3 F : J.=140x 10" "kg:m?
"| Gemessen mit Bipolar (Parallel) Konstantstrom-Treiber oML Dampfer D6CL-6.3 F: J1=140x10""kg-m?
0.5Strom: 2,8A/Phase L " | Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
' Versorgungsspannung — 24 VDC P LI 1,4A/Phase| |
e \\\--- === 48 VDC ' \Versorgungsspannung — 24 VDC
£ o4 NUES - fTN 5 -=- 48 VDC
oy N - £ 04 =
5 N R =)
g 03 N T4 £ 03 T
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§ 02 N S e g N T
s BETRIEBSDREHMOMENT || £ 02 Faal
T~ s .-
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0,1 =
o s T T
500 1000 1500 2000 2500 0 fst,
Drehzahl [U/min] 500 1000 1500
. L . L i Drehzahl [U/min]
0 2 4 6 1,8 /Schritt L N N L L )
() O] ®) (12) (0,9°/Schritt) 0 1 2 3 4 1.8/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz] 0) ) (4) (6) (8) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]
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P K 2-Phasen Schrittmotoren
Serie

@®PK266-01B Bipolar (Seriell) @®PK266-01B Unipolar

Mit Démpfer D6CL-6.3 F : J.=140x10" "kg:m?

15 Mit Dampfer D6CL-6.3F: J.=140x 10 kg m?
"”| Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber 10 rrrorr T T T
X Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
Strom: 0,71A/Phase | | \ ”
Versorgungsspannung— 24 VDC Strom: 1,04/Phase
gungsspannung 0817\ Versorgungsspannung 24 VDC 1,8°/Schritt
— === 48 VDC ™\
E 10—p~g=a====r
= £ o6
z \ Tl z
2 See.
5 £
o el <5
£ e £ o4
05 £ ™ BETRIEBSDREHMOMENT
BETRIEBSDREHMOMENT S N
\ Q0,2 1
N~ T
0 N fs 0 s\ ]
50 100 150 200 250 500 1000 1500
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 0,25 0,50 1,8:/Schr!tt 6 i é ::} Ai 1,8°/Schritt
(O] (0,5) (1,0) (0,9°/Schritt) ) @) ) 6) (8 (0,9%Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz] Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK266-02B Bipolar (Seriell) @®PK266-02B Unipolar
Mit Ddmpfer D6CL-6.3 F : J.=140X 10" "kg:m? Mit Dampfer D6CL-6.3F: J1=140xX 10" 'kg- m?
. - N " 12 T T T T T T T T T T T T T T T T T
Geme5§en mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
Strom : 1,4 A/Phase | | | X
_ 1,0+ Strom: 2,0A/Phase
. Versorgungsspannung ig xgg Versorgungsspannung 24 VDC
E 1,004 N - —aalh L]
= RN £ 013, N T
z \ e Z § — Volischritt 1,8°/Schritt
- N e e £ 06 AN N ‘Ha‘llb‘Scrri‘tt(‘),9“/SchritL
o . ,
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5 £ 04 N
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— | ~~++1-F1==
0 fs fs ~« 0 S
100 200 300 400 500 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 05 10 1.87/Schrit : 2 7 8 L8 /Schitt
0) (10 (2.0) (0,9°/Schritt) 0) (4) 8) (12) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz] Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK266-03B Bipolar (Seriell) )
@®PK266-03B Unipolar
15 Mit Ddmpfer D6CL-6.3 F : J.=140x 10" "kg:m?
"| Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ji=140x10 kg m’
Strom : 2,1 AlPhase ‘ ‘ 1,0 T T T T T T T T T T T T T T T 17
Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
Versorgungsspannung — 24 VDC R
- 48 VDO 08 Strom: 3,0A/Phase
e 1,0 ST S ) Versorgungsspannung 24 VDC 1,8°/Schritt
O T S e AL
5 ~ T 06 o~
5 BETRIEBSDREHMOMENT = N
£ = N
5 05 £ 04 ™
a \ 2 \\\\
@ BETRIEBSDREHMOMENT \\\\\
00,2 =
o fs fs s
100 200 300 400 500 0 S
Drehzahl [U/min] 500 1000 1500 2000 2500
0 05 70 1.87Schitt . | rehaahl [Uimin] ‘
(0) (1,0) @0 (0,9°/Schritt) 5 5 n . Leschrit
Impulsgeschwindigkeit [kHz] 0) 4) (8) (12) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
®PK266-E2.0B Bipolar (Parallel)

@®PK266-E2.0B Bipolar (Seriell)
1 Mit Démpfer D6CL-6.3 F : J.=140X 10" "kg:m?

Gemessen mit Bipolar (Parallel) Konstantstrom-Treiber Mit Dampfer D6CL-6.3 F : J.=140x10 "kg-m”
Strom:2,8A/Phase | || | |

Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
Versorgungsspannung — 24 VDC Strom : 1,4 A/Phase | | |
= ‘ - 48 VDC Versorgungsspannung — 24 VDC
I v e N ) Wi SR ] -~ 48VDC
£ g T
0 L B U O e %
S 0,5 BETRIEBSDREHMOMENT £ BETRIEBSDREHMOMENT N
a @ 05
\ o \
0 fs N\ o ~———|
200 400 600 800 1000 0 fs fs s
Drehzahl [U/min] 100 200 300 400 500
. L L - ) Drehzahl [U/min]
0 1 2 1,8 /Schritt L I I I
(0) ) 4) (0,9%Schritt) 0 0,5 1,0 1,8:/Schl'itt
Impulsgeschwindigkeit [kHz] () (1.0) (2,0) (0,9°/Schritt)

Impulsgeschwindigkeit [kHz]
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2-Phasen Schrittmotoren

Serie

PK

Ml Drehzahl-Drehmoment-Charakteristiken

fs: Maximum-Startimpulsrate
@®PK268-01B Bipolar (Seriell)

@®PK268-01B Unipolar
Mit Démpfer D6CL-6.3F : J1=140x10 'kg-m?

Mit Dampfer D6CL-6.3F: J1=140X 10 kg m?
"”| Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber 14 G;mess;n mit ‘Unipolxar Kon;tantslrom-{reiber
20 Strom: 0,71A/Phase | | 1,2 7 Strom: 1,0A/Phase ) ]
_ Versorgungsspannung — 24 VDC 10 Versorgungsspannung 24 VDC 1,8°/Schritt
£ |
| ra LI TLEER . 48 yoc T ‘ ‘
2 Tl 0,8 T T T
g [ ~?ETR|EBSDREHMOMENT %‘ BETRIEBSDREHMOMENT
g G 06
£ 10 = =3
a Sl il _GE) 0,4
05 g
0,2
\ fs
0 fs o
50 100 ) 150 200 100 200 300 400 500
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0.25 050 Lesehitt 0 05 10 187/Schit
©0) 0,5) (1,0)  (0,9%Schritt) (0) (1,0) (2,0) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]

@®PK268-02B Bipolar (Seriell)

Mit Ddmpfer D6CL-6.3 F : J.=140X10 "kg:m?

Impulsgeschwindigkeit [kHz]

@®PK268-02B Unipolar

6 Mit Dampfer D6CL-6.3F: J.=140X 10 "kg - m?
v H H : H ) T T 1 T T 1 T 1 T 1 1T 17T
Gemeslsen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
Strom: 1,4A/Phase 1,4 .
20 | | | g Strom: 2,0A/Phase
z Versorgungsspannung — 24 VDC 1,2 r):\ Versorgungsspannung ‘24 ‘VD‘C
2 1 sl " 48VDC E 10 \\ — Vollschritt 1,87/Schritt _|
g < = === HalbSchritt 0,9°/Schritt
é “'\ P 2 g N\ L rapspnntt DS feen
g . I ,0 \\ \
g 10 -1 5 \
= .. 2 06
a RN S ‘\ \\ BETRIEBSDREHMOMENT
05 hO 5 04 N g
BETRIEBSDREHMOMENT e o \ T~
0 fsa | fse ' fs B e e A
100 200 300 400 500 0 500 1000 1500 2000
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 05 10 1.87Schrit 0 2 4 1.875chrit
(0) 1.0) (2.0) (0,9°/Schritt) () (4) (8) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz] Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK268-03B Bipolar (Seriell) .
@®PK268-03B Unipolar
Mit Ddmpfer D6CL-6.3F : J1=140x10 'kg-m?
"”| Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber Mit Dampfer D6CL-6.3F: Ji=140x 10 kg m?
Strom: 2. 1A/Phase v (UL L e e s e
20 ce Gemessen mit Unipolar Konstantstrom-Treiber
\ 1,2 Strom: 3,0A/Phase ]
Vi — 24 VDC g ’ . )
= S ersorgungsspannungm 48 VDC / ™ Versorgungsspannung 24 VDC 1,8°/Schritt
AR |T¥-a Vo il LLLLEERS — _ 10
E g A Seeel .. g ™~
E N | T S8
£ 1,0 T &
£ 1 506
a BETRIEBSDREHMOMENT £ N
05 ™ £ 04
a ~~
BETRIEBSDREHMOMENT \\\\\
. 02 P i A i |
0 fs fss )
100 200 300 400 500 0 S
Drehzahl [U/min] 500 1000 1500 2000 2500
0 0,5 1,0 1,8°/Schritt Drehzahl [U/min]
0) 1,0 2,0 (0,9°/Schritt) 0 P 7 6 .8%Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz] 0) 4) (8) (12) (0,9°/Schritt)
Impulsgeschwindigkeit [kHz]
@®PK268-E2.0B Bipolar (Parallel) i .
@®PK268-E2.0B Bipolar (Seriell)
Mit Démpfer D6CL-6.3 F : J.=140x10 "kg:m?
""| Gemessen mit Bipolar (Parallel) Konstantstrom-Treiber Mit Dampfer D6CL-6.Q F: ‘]L=14°>,<1077k9'm2 .
Strom: 2,8A/Phase ""| Gemessen mit Bipolar (Seriell) Konstantstrom-Treiber
2,0 } T T Strom: 1,4A/Phase
—_ Versorgungsspannung— 24 VDC 2,0 T T T
§ .. === 48 VDC —_ Versorgungsspannung — 24 VDC
=5y . £ sk +-- 48 VDC
=3 ~q = Viakad 3 -
£ e s /% e
£ 10 \\ = £ N
< el o N
& \ £10
Sshl ] Sl
05 N PN - =1 \ el
BETRIEBSDREHMOMENT \ ° 05 BETRIEBSDREHVOMENT - .
[snliso | T~ ]
100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 o fs fs
Drehzahl [U/min] 100 200 300 400 500
L L L — . Drehzahl [U/min]
0 1 2 1,8°/Schritt . . . .
0) @ (4) (0,9°/Schritt) 0 05 1,0 1,8°/Schritt
Impulsgeschwindigkeit [kHz] 0) (1,0) (2,0) (0,9°/Schritt)
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